MporpamupaHe Ha BrpageHu cuctemu 3a ynpasneHue (Arduino)

AHOMauyus:

Brpagennte cuctemu 3a ynpaBrieHMe ca KOMMIOTbPHU CUCTEMW C BUCOKA
CTerneH Ha copTyepHa U xapayepHa uHTerpauusi, KOUTo ca TACHO 06Bbp3aHM U U3LAO0
OTOAOEeHM Ha YCTPOWCTBOTO WM cucTemMaTta KOATo ynpasnsBaTt. PaspaboTeHa B
obpasoBartenHa cpega, nrnatgopmarta Arduino, KOATO OCBEH MraTkaTa BKMoYBa U
cpena 3a nporpamupaHe (IDE), e necHa 3a u3noni3aBaHe M U3KMOUUTENHO noaxoadlua
3a Te3n, KOUTO HaBfmM3aT B CBeTa Ha MporpamvpaHeTo Ha BrpajeHu cuctemu 3a
ynpaerieHve.

KypcbT € npegHasHayeH 3a cneuwarmcTy, xeraeum ga npugobuat
AOMbIHUTENHM MO3HAHMSA 3a NPOrpaMypaHeTo Ha 8-6MTOBM MUKPOKOHTponepu Atmel
AVR B cpega Arduino n ga ce 3ano3HaaT C NpUHUMNMTE Ha Cb3OaBaHETO Ha Mo-
CIMOXHM CXeMU W YCTpOWCTBa C Te3an KoHTporepu. Arduino e nratcopma 3a
ereKTPOHHO MpoTOoTUNMpaHe C OTBOPeH koA, 6asvpaHa Ha rbBKaBW U JeCHU 3a
usnon3esaHe xapayep u codptyep. Cuctemata obuyBa cbC cpegata, nosfydyaBaniku
CUrHarmM OT MHOXECTBO CEH30pU W JaTtymum M MOXe [Aa B3aumogeinctBa C Hes,
KOHTpOrMparkm  CBeT/wMHW,  Aucrnnew,  OBuraterm W gpyrm  YyCTPOUCTBA.
MwuKpoKOHTpOEpbT B MriaTkaTa ce nporpamupa ¢ Arduino o0 e3uK 3a nporpamMmuvpaHe
(6basupaH Ha Wiring 1 nogobeH Ha C++) B pa3BovHa cpega Arduino (6asuvpaHa Ha

Processing).

Llenu u 3a0ayu Ha oby4yeHuUemo:

° anI,D,O6VIBaHe Ha 3HaHMA 3a OCHOBHUTE TEOopeTuiHn €EeNeMeHTn Ha

nporpamupaHeTo B cpegata Arduino;

e [lpyHUMN Ha paboTa Ha BrpadeHuTe CUCTEMW 3a yrpaBrieHue.

KypcbT e ¢ npoabmkutenHocT 20 vaca. MsgaBa ce yaocToBepeHve 3a

npeMvHano obyueHve.






